
监视器

模型选择

机型选择

通道设置

正反设置

大小动作

舵角设置

定时器

微调设置

1/2通用功能

辅助微调

飞行条件1

监视器

模型选择

机型选择

通道设置

正反设置

大小动作

舵角设置

定时器

微调设置

1/2通用功能

辅助微调

飞行条件1

有线教练教培机基本设置

发射机设置步骤

WFLY

接收机

0 0

ET16 Pro

User name

5.0V

0

外部电池

0 0 :0 0 .0

0

12.0V

0

主界面2

Model 1

0

教练 8.4V

00 :00 .000 :00 . 0

RX飞行条件1

2

摇杆模式

升降

模式

方向

油门

副翼

飞行条件1

滑翔机固定翼直升机

多旋翼

机型选择机型选择

尾翼类型机翼类型机型类型

确定

通道设置

5

4

3

2

1 副翼

升降舵

油门

方向舵

姿态选择1

控制 微调

J1 T1

J3 T3

J2 T2

J4 T4

-- --

1/3

姿态选择1

自稳 手动 运动 增稳

简单 GPS 无头 线性增稳

定高 姿态 锁头 增稳A

悬停 自动 指导 增稳B

降落 定点 漂移

返航 绕圈 跟随

监视器

模型选择

机型选择

通道设置

正反设置

大小动作

舵角设置

定时器

微调设置

1/2通用功能

辅助微调

飞行条件1

1/5模型选择

Model 1

Model 2

Model 3

CAAC

FPV

UAV BUS

重命名

复制

发送

接收

选择

00:00:00

步骤一：ET16 Pro 主发射机与RF209S接收机，对码（出厂默认对码好），接收机第8针W.BUS连接飞控。

    对码：在操作此项时，请注意不要连接动力设备，或者将螺旋桨拆卸下来，确保安全！

    1. 接收机通电，长按[SET键]3秒，橙色灯慢闪；等待对码。

    2. 发射机进入对码菜单：[通信设置]—[对码]—内置高频头[ET/RF协议]，点击[开始]进入对码状态；对码成功。

步骤：【机型选择】-【通道设置】-【姿态选择】-【摇杆模式】-【教练】

主菜单

通用功能 模型功能

系统设置 通信设置

飞行条件1

通道延时

编程混控

姿态选择

双引擎

2/2通用功能 飞行条件1 姿态选择1 1/2

GPS

简单

GPS

1100us

1250us

1400us

状态

开关1

开关2

启用

SA

--

点击选择名称

切换带（语音播报）

悬停 1550us

姿态 1700us

返航 1850us

主菜单

通用功能 模型功能

系统设置 通信设置

飞行条件1

教练

显示

用户名

提示音

警告

报警电压

摇杆模式

摇杆校准

遥测语音

1/2系统设置

主题

飞行条件1

1

摇杆模式

升降

模式

方向

油门

副翼

飞行条件1

是

更改【摇杆模式】

会改变【通用功能】

【通道设置】设置项

内容。

否

? 警告！

对码

内置高频头 ET/RF协议

启用遥测

模式A

开始

100mW

禁用

飞行条件1

模式

外置高频头

功率

对码 对码

SET 键

步骤二：通用功能，模型选择，选择 【CAAC】模型。 方式二：通用功能、机型选择、机型类型、【多旋翼】。 

步骤三：通用功能，通道设置，5通道名称【姿态选择1】或5通道名称【模式】，控制【SA或SG】或自定义开关。

    设置：GPS、姿态档位控制通道，是根据飞控选择5或7通道，通道名称的选择也和飞控品牌关联。

步骤四：通用功能，姿态选择，状态【启用】，开关1【SA或SG】，设置语音GPS、姿态，根据飞控指示灯设置。

步骤五：系统设置，摇杆模式，模式【1】改模式【2】左手油门，根据使用需要设置。

1/2

通道设置

5

4

3

2

1 副翼

升降舵

油门

方向舵

模式

控制 微调

J1 T1

J3 T3

J2 T2

J4 T4

SG --

1/3

7654321

9

连接飞控

W.BUS

兼容S.BUS

W.BUS2

8



2/2

接力飞行教培机基本设置

发射机设置步骤

步骤：【机型选择】-【通道设置】-【姿态选择】-【摇杆模式】-【接力飞行】

步骤六：系统设置，模式（普通）改（教练），教练开关（SF），方式（有线），无实际功能，增加语音提醒。

主菜单

通用功能 模型功能

系统设置 通信设置

飞行条件1

教练

显示

用户名

提示音

警告

报警电压

摇杆模式

摇杆校准

遥测语音

1/2系统设置

主题

飞行条件1

主菜单

通用功能 模型功能

系统设置 通信设置

飞行条件1

对码

遥测

传感器

接收机端中设置

失控保护

接力飞行

舵机频率

BUS舵机频率

距离测试

1/2系统设置

遥测单位

飞行条件1

步骤七：通信设置，接力飞行，状态（关/开），开关（SF）。点击（位置）可变更“关”“开”控制方向。

步骤九：主接收机第8针W.BUS连接飞控，主接收机第9针—连接副接收机第8针。

    注意：1、双接收机需要同时通电。2、双接收机 3天线分开距离。 、双接收机可以关闭一个接收机回传（遥测）。

    遥测：发射机通信设置、对码、遥测（禁用），再与接收机对码。遥测（禁用 启用）需要重新对码才会生效。/

步骤八：ET16 Pro 副发射机，模型选择、通道设置、姿态选择，摇杆模式，设置的参数需要与主发射机一致。

    注意：副发射机与副接收机对码。副发射机接力飞行开关，参考RF209S接收机V2.6.2与V3.1.5，设置或不设置。

接力飞行

关

SF

状态

开关

副翼1

2 油门

开

开

1/3教练

教练模式

教练开关

通道模式 16通Pro

通道 状态

SF

主/副 A

4.2%

控制模式

切换比率

飞行条件1

有线方式

教练

普通模式

飞行条件1

示意图

开关分配

J1

J2

J3

J4

LD

RD RS

LS

SD

SC

SB

SA SE

SF

SG

SH

VL

VR T6

T5

T4

T3

T2

T1 C L/R

C U/D

--

位置

对码

SET 键

7654321

9

连接飞控

W.BUS

兼容S.BUS

W.BUS2

7654321

9

88 W.BUS

主接收机端口 9 副接收机端口 8

* 注意：接收机天线尾部（黑/白线）需要露出空旷处，

               如接收机安装在飞机左侧，飞机旋转在右侧能

               看到左侧接收机天线为准。左右接收机分开。
.

               接收机天线尾部（白线）不能接触碳纤与金属。
.

               接收机天线不能放在机体或遮挡，会影响信号。

上下活动90°

45°

信号最佳

信号最佳

* 提示：接收机天线与发射机天线最佳摆放位置，

               接收机天线无条件也可垂直或分开摆放。



通信设置

接力飞行

界面路径： 【通信设置】→【接力飞行】WFLY→ 

此功能是使用两台发射机、两个接收机，一个模型飞行器实现远距离接力控制的一种飞行控制模式。主机和

副机各自与接收机对码，副机RF209S接收机的第8个排针（PPM/W.BUS）与主机接收机的第9个排针（W.BUS2）

连接。主机发射机在【主菜单】-【通信设置】-【接力飞行】-开启功能和设置信号控制开关。

接力飞行

禁用

--

状态

开关

状态：设置接力飞行功能启用/禁用。

（需连接接收机时设置才有效）

开关：设置控制信号切换开关。

（开关为ON时，由副发射机控制，开关为OFF时，信号为主发

射机控制）

*附《主副发射机控制权状态表》

注意：当主发射机与主接收机无连接且接力飞行状态为“关”，此时输出主接收机失控数据，且副发射机无

法控制。

主发射机 副发射机

对码

↓

启用

接力飞行

并设置

切换开关

主接收机

9端口

W.BUS2

副接收机

8端口

W.BUS

对码

↓

8端口

设置为

W.BUS

87654321

9

87654321

9

在【接收机端口设置】

界面进行设置

连接模型

各通道对应舵机

注意：

①【接力飞行】功能只需要主发射机设置功能启用即可，副发射机不需

另外设置【接力飞行】。

②失控保护数据需设置在主接收机上！

主发射机 副发射机 接力状态 连接状态 输出

1

2

3

4

无信号 有信号 开 连接 副发射机

有信号 无信号 关 连接 主发射机

无信号 有信号 开 连接 主接收失控

有信号 无信号 关 连接 主发射机

T1T4

T3 T2

T6 T5

Fn

HOME/MON. EXIT/LOCK

SB
SA

SC
SD

T1T4

T3 T2

T6 T5

Fn

HOME/MON. EXIT/LOCK

SB
SA

SC
SD

*附RF209S，软件版本V2.6.2
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*附《主副发射机控制权状态表》

注意：主发射机、副发射机都需要设置“接力功能”控制开关，实现控制权的变更，主射发机优先权最高。

      1、任意发射机有信号时，都可单独控制设备（可异地重启/换电）副发射机需通过接力飞行开关切换控制设备

      2、主发射机、副发射机都无信号时，此时输出主接收机失控数据。

1

2

3

4

5

主发射机 接力功能 副发射机 接力功能接力功能 控制权

有信号 关 有信号 关 主发射机

有信号 关 有信号 开 副发射机

有信号 开 有信号 开 主发射机

有信号 开/关 无信号 开/关 主发射机

无信号 开/关 有信号 开/关 副发射机

6 无信号 开/关 无信号 开/关 主接收机失控

主发射机 副发射机

对码

↓

启用

接力飞行

并设置切换开关

主接收机

9端口

W.BUS2

副接收机

8端口

W.BUS

对码

↓

8端口

设置为

W.BUS

87654321

9

87654321

9

在【接收机端口设置】

界面进行设置

连接模型

各通道对应舵机

注意：

①【接力飞行】功能，如果近距离当成无线教练使用，只需要主发射机设置功能启用控制开关即可，副发射

机不需另外设置【接力飞行】。

② 失控保护数据需设置在主接收机上！副接收机也需要设置。

③【接力飞行】功能，如果使用远距离异地起降功能，需要主发射机/副发射机都设置【接力飞行】控制开

关，通过控制开关，变更控制权。

   *副发射机设置接力功能的用途，当主发射机无信号时，副发射机通过接力功能控制开关，接管设备控制

权，当主发射机有信号时，有优先权。

T1T4

T3 T2

T6 T5

Fn

HOME/MON. EXIT/LOCK

SB
SA

SC
SD

T1T4

T3 T2

T6 T5

Fn

HOME/MON. EXIT/LOCK

SB
SA

SC
SD

*附 ，软件版本 ，为异地换电起降返航版本RF209S V3.1.5

通信设置

接力飞行

接力飞行

禁用

--

状态

开关

状态：设置接力飞行功能启用/禁用。

（需连接接收机时设置才有效）

开关：设置控制信号切换开关。（开关为ON时，由主发射机控

制，开关为OFF时，信号为副发射机控制）

注意：与V2.6.2版本控制开关正好反向，可通过开关选择窗

口，右下角位置，点击（位置）变更“关”“开”实际一致。
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